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Manual do operador para o motor iRoot pro

Motor Endodédntico para preparo de canal
com localizador apical integrado

Leia cuidadosamente antes de usar
Guarde este material para futuras consultas



Obrigado por adquirir o motor endodontico iRoot pro com localizador apical integrado.

Leia este Manual Operacional cuidadosamente antes do para instru¢des operacionais e
procedimentos de cuidado e manutencdo. Guarde este manual operacional para futuras referéncias.

Por favor nédo hesite em contatar o fabricante para ajuda com qualquer ddvida ou problema

que possa surgir durante a consulta a este manual.

A Consultar documentos que acompanham (manual do usuario).

Este simbolo, encontrado nos rotulos da unidade e dos acessorios, relembrar ao usuario da

consulta deste Manual do usuario.

Uso pretendido

® iRoot pro é um micro-motor sem fio utilizado principalmente para preparagdo mecanica de canais
radiculares com localizador apical integrado para tratamento endodéntico. Enquanto o preparacao
do canal e realizada, a determinacdo do comprimento pode ser simultaneamente executada.
Alternativamente, somente a medicdo pode ser possivel, utilizando um grampo de contato de lima
como lima de medicgéo.

Usuario

® Este equipamente deve ser utilizado apenas em ambientes hospitalares, clinicas e escritorios odontoldgicos
por dentistas qualificados e outros profissionais licenciados. Nao utilize esse equipamento para outra

fungdo que ndo seja seu propdsito odontologico especificado.

Proibicoes

® O produto ndo pode ser usado para expandir o canal radicular grosseiramente torcido;

® O produto ndo pode ser usado para tratamento diferente de implantacdo ou outra terapia de canal radicular;
® Pacientes com hemofilia, pacientes com marcapassos e médicos sao proibidos;

® Pacientes com doencas cardiacas, gestantes e criancas pequenas sdo cautelosos.

Classificacao de Dispositivos

Classificacdo por tipo de protecédo contra choques elétricos
— Dispositivos Classe Il

Classificacdo por grau de protecdo contra choques elétricos
— Parte Aplicada tipo B

Classificagdo por método de esterilizacdo ou desinfeccdo permitido pelo fabricante.
— Referir a Esterilizagdo

Classificacdo por modo de operacdo

— Dispositivo de operagdo continua



Simbolos:

|3

0197

Conforme a Diretiva Européia CE de “Diretiva de Equipamento Médico 93/42/EEC.”

Siga o procedimento de descarte de equipamento elétrico e eletronico (WEEE) Diretiva (2002/96/CE) para

descarte do produto e acessdrios.

Equipamento Classe Il

Duplamente isolado, cumprindo a exigéncia legal de IEC-60601-1

Tipo B

Protegdo particular contra choques elétricos

Ver Manual Operacional

Consultar documentos acompanhantes (manual do usuario)

Fabricante Nidmero de Série — — — Corrente continua
Representante autorizado na
Data de fabricagdo

Comunidade Européia

LE >Q » O
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1 Precaucoes Gerais

A maioria dos problemas de operacdo e manutencdo resulta da falta de atencao as precaugdes basicas
de seguranca e da impossibilidade de prever as possibilidades de acidentes.
Problemas e acidentes sdo mais bem evitados prevendo a possibilidade de perigo e operando a

unidade de acordo com as recomendacdes do fabricante.

A Alerta:

Se as instru¢des nao estiverem sendo seguidas corretamente, a operacao pode

resultar em riscos para o produto ou para o usuario / paciente.

U:%} Aviso:

Informacgdes adicionais, explicacdo sobre operagdo e desempenho.

1.1 Adverténcias Gerais e Condi¢oes de Operacao

A Alerta: CONTRAINDICACAO

® O usodoiRoot pro é contra-indicado em pacientes e em usuarios com marcapasso!

& Avisos Gerais

® Use a bateria especificada para este produto. Nunca use qualquer outra bateria ndo especificada pelo
fabricante.

® Alta pressdo externa causara vazamento de liquido ou exploséo

® Manter a unidade central longe de agua, alta temperatura e solugdo quimica que possa causar curto-
circuito, incéndio e outros ambientes perigosos.

® Esterilizar o motor por calor ou vapor pode causar vazamento ou exploséo de liquido.y

® Nao desmonte a unidade central.

® O produto é utilizado somente para tratamento odontoldgico por profissionais qualificados.



Condicoes de Operacao

e Este equipamento é apenas para uso interno.

e Temperatura Ambiente. : 10-40°C

e Umidade relativa.: 10-70% (Non condensing).

® A precisdo do torque, velocidade de rotagdo e posicao apical é garantida somente quando o
contra-angulo original é usado.

e Nao esterilize a unidade central, nem a coloque em autoclave ou tanque ultrassonico.

e N3io use o sistema na presenca de oxigénio livre ou misturas de gases inflamaveis.

e Equipamentos de comunicacdo por radiofrequéncia portateis e méveis podem afetar
equipamentos médicos elétricos. Ndo use equipamentos de radiofrequéncia préximo ao
produto.

® Siga as instrucdes de fabricagdo da lima para definir a rotacdo e a velocidade do motor.

® Se a unidade Central ndo tiver sido usada por muito tempo, verifique antes de usar

e Ha um circuito elétrico que controla o torque (Funcdo TORQUE LIMITER) para evitar que
as limas se quebrem; no entanto, as limas ainda podem se quebrar devido a fadiga do
metal se o torque estiver condicionado a ser maior. Por favor verifique a instrucao de
trabalho da lima antes de usar.

e O carregador de bateria deve ser alimentado a uma tensdo na faixa: 100V-240V (+/-
10%), 50-60Hz. Use somente pecas originais.

e Se surgirem anomalias durante a operagao, suspenda o trabalho e entre em contato

com o seu centro de assisténcia técnica.



2 Primeiros Passos
2.1 Descricao de Fungoes e Instalaciao
® Funcdo de trabalho colaborativo Localizador Apical Apex e motor Endo

B Girar automaticamente ao entrar no canal radicular
B Inverter automaticamente ao alcangar o apical

B Parar automaticamente ao sair do canal radicular

@ iRoot pro detecta automaticamente se o cabo do gancho labial estd inserido
@ Inserindo cabo do clipe labial significa que o usudrio deve iniciar a medi¢do do canale a

preparagao do canal ao mesmo tempo;

® Funcdo Localizador Apical

€ Quando iniciar apenas o modo localizador apical, o usudrio pode inserir o cabo

de medicdo para iniciar a medi¢do do canal radicular.

B Fungdo Motor Endodéntico
@ Inicio Rapido
@ Programa do Usuario
@ Direto (Auto reverso)
@ Reverso
@ Torque reverso 6timo (Reciprocante)



Modo mais inteligente

a quarta prima “@”,
D Ii r i H H 1 ”
rotagdo em modo esliga Primeira imprensa “©”,

alternativo I ¢ —— espera no modo
alternativo |I.

— i) -
L < Segunda imprensa “@”,
Terceira imprensa “@”, CTP

rotagédo em modo
espera no modo

. alternativo |.
alternativo Il.

Aviso

Quando o motor estiver no modo quick start, segure e solte o

botdo “P” para alterar a velocidade e a direcdo do

® A configuragdo padrao no modo de inicio rapido é: Modo de espera da maquina no
modo Alternativo | - Rotacdo no modo Alternativo | - Modo de espera no modo
alternativo Il - Rotagdo no modo alternativo Il, em sequéncia.

Modo de espera da maquina no modo (Alternancia / rotagdo no sentido horario / rotacao
anti-horario) | - Rotagdo no modo (rotacao alternada / sentido horario / rotagao anti-
horério) I, modo standby (rotagdo inversa / horéria / rotagcdo anti-horaria) ll, rotacdo no
modo (rotacdo alternada / sentido horario / rotagdo anti-horaria) I, em sequéncia.

® Detalhes de ajuste de operacao, por favor, consulte 4.1.2



2.2 Nome de cada parte e seus acessorios

Unidade Central %ﬂ % [l:l

Contra-angulo Protetor de Contra-angulo Bico de Lubrificagdo

=_ 7
< 3

Cabo de medicdo A Bracadeira de arquivo Gancho Labial

Carregador de Bateria Adaptador Cabo UsB Cabo de medicdo B

O sistema iRoot pro é composto pelos itens listados abaixo:

PACKING LIST
Unidade Central (1PC) Gancho labial (3PCS)
Contra-angulo (1PC) Adaptador (1PC)
Bico de Lubrificacdo (1PC) Cabo USB (1PC)
Carregador de Bateria (1PC) Cabo de medicao B (1PC)
Protetor de Contra-angulo(3PCS) Bragadeira de arquivo  (1PC)
Cabo de medicao A (1PC) Manual de operagdes (1PC)

Observagoes:

Cabo de medicao A para conectar o gancho de |abios e arquivo de cliamp (para o modo de localizador
apex apenas)

Cabo de medicao B para conectar o gancho de labio (modo do motor de controle do localizador Apex

ou trabalhando separadamente em conjunto)

2.3 Instalacao do Contra-angulo

O contra-angulo pode ser conectado a unidade  Aviso:

central em 6 posi¢des ajustaveis de contra-angulo. . .
Desligue a energia para remover ou

Alinhe os pinos de posicionamento do contra- . .
encaixar o contra-angulo

angulo com as ranhuras de posicionamento da

. .. ~ , ° E -3 3 i
unidade central e insira o contra-angulo até eles Né&o use o contra-angulo que nao seja

clicarem. Para remover o contra-angulo, puxe-a o original.

®  Verifique se o contra-angulo esta

seguramente conectado a unidade

central




2.4 Montando e Removendo a Lima
Instalacdo: Insira a lima no contra-angulo, gire
levemente a lima até que ela se encaixe no mecanismo

de trava.

Removendo: Pressioner o botdo e puxe a lima para fora
2.5 Carregando

a) Insira o conector do cabo de alimentacdo na entrada na parte de tras do carregador da bateria. (Fig. a)
b) Insira o cabo de alimentagdo e conecte-o. Certifique-se de ter o modelo correto (fig. b).

c) Ligue o interruptor de energia. Neste momento, verifique se a lampada de energia esté acesa.

d) Insira a unidade central no carrgador de bateria. O carregamento comega com a marca de carga

piscando na tela OLED. (Fig. c) Quando a campainha toca e € mostrado no LCD, a carga esta completa.

(Fig.a) (Fig.b)

® Aunidade central pode ser carregada diretamente pelo cabo USB.

® (Certifique-se de que a unidade central e o carregador de bateria sejam colocados em
condigdes secas e limpas.

® Nunca use o carregador de bateria para outra coisa que ndo seja aquele especificado
para o iRoot pro.

® O carregamento normalmente demora aprox. 90 minutos, mas depende das
condicdes de uso da bateria, desgaste da bateria, temperatura ambiente, etc.

® Enquanto estiver sendo carregada, a unidade central ndo ira girar.

® O descarregamento completo causard o dano da bateria. O usuario deve carregar a
bateria completamente uma vez por més, se a unidade central ndo for usada por um
prazo longo.

®  Retire a unidade central da base do carregador imediatamente apds a bateria estar

totalmente carregada.

Aviso:

® Quando a unidade central estiver carregando, mas a campainha ndo soar e a
animacdo de carregamento ndo for exibida, retire a unidade central do
carregador de bateria, verifique o “CODIGO DE ERRO" para descobrir o

problema.



3

3.1

Visor de torque, a
barra da coluna
reflete o torque real
em tempo real.

Descricao da Interface do Usuario

Teclado e Display

BOTAO ON/OFF

Ne¢ do Program

©

<Tela OLED>
F' L 1 R — Velocidad *Velocidade=Velocidade de rotagdo da lima
Modo de Trabalho
H 1] o Torque
H 7
s " Modo Auto Reverso
11 .
Tela OLED
Indicador de Bateria
i i Transmissdo
BOTAO PROGRAMA | {E Simbolo de Sinal Sonoro sem fio
BOTAO SELECT ! @
BOTAO + @
BOTAO - @
BOTAO POWER @ Medidor Barras de

indicacao do apical

Exibicao de
velocidade

A medida de leitura 0.5 indica
que a ponta da lima esta
dentro ou muito préxima do
apical. * Os numerais na
escala do medidor ndo
indicam milimetros. O icone”
<"pisca quando a ponta da
lima ultrapassa o ponto
apical.

Display digital

N

O icone "APEX" pisca _—
quando a ponta da lima

Motor Endodéntico Independente ultrapassa o apical.

Loc. apical Independente

Localizador de apice e motor endo
trabalhando separadamente sem
controle

Botso POWER ( )

® O botdo POWER: segure e solte o botdo power liga ou desliga o motor.

Controle de rotagdo do motor com
localizador apical

ON/OFF

® Operacdo de rotagdo normal: quando ligado

—Pressionar e liberar e botédo para girar o motor, pressionar novamente para parar o motor.

® QS( Botdo Quick Start): quando desligado, pressionar este botdo para entrar no modo inicio

rapido.
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Botao SELECT (

® Ajuste de Torque, Rotacdo, modo de trabalho e outras operacdes.

1) Pressionar este botdo para ajustar torque, rotacdo e modo de trabalho quando o aparelho estiver

ligado.

", n " on

& Para ajustar as configuragdes na caixa de selecdo pelos botdes “+ , asequéncia é a
seguinte “Torque—Rotacdo—Modo de Trabalho” , o ajuste sera salvo automaticamente,

pressionar “P” para sair.

2) Segure por um tempo e solte este botdo para iniciar outra configuracdo de operagéo, quando o

aparelho estiver ligado.

& Para ajustar o icone de "Volume—Reciprocante—Apical—Bluetooth—Defini¢des de Fabrica -

uo u o

Botdo esquerdo e direito” pelos botdes "+ , as configuragdes serao salvas

automaticamente, pressionar este botdo para sair.

®

® Um programa pode ser selecionado

Botao PROGRAM (

® Configuracdo de inicio rapido ( Botdo Quick Start) (Ver detalhes em " 4.1.2 A configuracdo do

botdo QS quick start” )

Botao +/- ( %

® Utilize estes botdes para aumentar ou diminuir a velocidade do motor.

® Ajustar valores de outras fungdes.

Tela OLED

®  Exibicdo das Opc¢oes de Modo de Trabalho: Quando o aparelho estiver ligado, pressionar o
botdo “S” , e para selecionar o modo de trabalho ( Somente motor endo——Motor Endo
Independente e Localizador Apical Independente——Controle do Motor Endo com Localizador
Apical——Somente Localizador Apical) com os botdes “+" “-" como a seguir: (Ver detalhes

em " 4.2.1 Quatro modos de trabalho” )

ONLY ENDO-M ENDC ONLY
ENDO-n [ x—L el APEx-LI Il APEX-L

=

— Somente motor, localizador apical ndo funcionara

— O localizador motor e apice funcionara ao mesmo tempo, mas o localizador apical ndo

controlara a rotagdo do motor

— Motor trabalhando para o preparo do canal radicular e o localizador apical atuando na medida

do comprimento apical ao mesmo tempo, o localizador apical controlara a rotacdo do motor.

— Apenas localizador apical, motor néo funcionara

11



®  Exibicio do comprimento do Apical:

— A posicdo da ponta da lima é mostrada pela barra indicadora de comprimento do

canal no display. A barra piscante pisca ON e OFF uma vez que a lima é inserida no canal.

— APEX 00 é exibido chegando ao apical, -- e piscando significa além do apical. A

{

leitura 0.5 do medidor indica que a ponta da lima estd dentro ou muito préxima do apical.

* Os numerais na escala do medidor nao representam milimetros.

— Se a ponta da lima alcangar o forame apical, um Unico apito longo, com a palavra
“APEX" If the file tip reaches the apical foramen, a single, sustained beep will sound, and the word

“APEX" e um pequeno tridangulo préximo a barra piscando ira piscar ON e OFF.

® Modo Rotacgdo

»"
ik - Direto, Rotacdo no sentido horario. Quando a carga ultrapassa o limite de

torque definido ou atinge o apical, automaticamente o reverso sera acionado,

quando a carga é removida, a rotacdo sera voltara ao normal.

— : Reverso, Rotacdo esta no sentido anti-horario.

o

— : Torque reverso 6timo, Rotacdo fica no modo reciprocante.

® Simbolo da Bateria

O simbolo indica a capacidade da bateria. O simbolo sera animado quando a bateria

estiver sendo carregada.

W#Al : A bateria estd totalmente carregada ou quase carregada

(#4 . Cerca de 30-80 % restantes

4. Menos de 30% restantes

1. Bateria descarregada ou simbolo piscando com alarme. Carregar a bateria imediatamente
Atencao:
O simbolo indica a capacidade restante da bateria. Quando carga é aplicada a lima, o simbolo que indica a

capacidade de bateria parecera diminuir.

° Simbolo do Sinal Sonoro (Ver detalhes em “4.5.2 Ajuste de Sinal Sonoro” )

o) : Volume Maximo
© : Volume médio
LD : Volume baixo
< Desligado

12



4 Operacoes
4.1 QS( Fungao do botao Quick Start ON/OFF)

4.1.1 Uso do botao Quick Start

A fim de imitar ao maximo os habitos de operagdo dos dentistas, desenvolvemos esta funcao de inicio
rapido. O dentista pode definir os parametros mais utilizados para essa fungao. Tais como velocidade, torque
e modo de rotacdo.

Quando o aparelho estiver desligado, pressionar o botao ” ©- para entrar na funcao quick
start:

1. Espera no modo alternativo |

2. Rotagdo no modo alternativo Il

3. Espera no modo alternativo I

4. Rotag&do no modo alternativo Il

a quarta prima “@”,

5 Desligar Primeira imprensa “©”,
rotagdo em modo
“— ¢ espera no modo
alternativo Il ~ Tz l¢ P
T» alternativo |.

R

2  —
| <2
e

N <
@: Segunda imprensa “©”,

L:;‘ g
Terceira imprensa “©”, =1 == ~
espera no modo ?‘ rotagdo em modo
alternativo I.

alternativo Il.

4.1.2 QS - configuracao da chave de inicio rapido

A configuracao padrao no modo quick start:

Modo de espera da maquina no modo alternativo | - rotacdo no modo

PV

alternativo - em modo alternativo Il - rotacdo no modo alternativo Il, em
seqiéncia.

Opcoes adicionais para o modo quick start:

Modo de espera da maquina no modo (Alternancia / rotacdo no sentido
horério / rotacdo anti-horario) | - Rotagdo no modo (rotacdo alternada /
sentido horario / rotacdo anti-horario) |, modo standby (rotacdo inversa /
horaria / rotacdo anti-horaria) ll, rotacdo no modo (alternado / rotagdo no

sentido horario / rotacdo anti-horario) Il, em seqiiéncia.
13



Entrar na configuracao::
Quando o motor estd no modo de partida rapida, pressione e segure “P” para entrar na
configuragdo do modo Quick Start, para selecionar OTR (alternativo) — Forward (rotagdo no

sentido horario) —Reverse, ajuste pela tecla "+/-"

Adjustable Parameters:

» A velocidade pode ser ajustada pela tecla “+/-”

»  Torque sédo ajustaveis no modo Avancar / Inverter

»  Adirecao e o angulo alternativos sao ajustaveis no modo OTR
Nota: Por favor, consulte o Guia para a fungao de inicio rgpido.

Exit setting

Pressione e segure a tecla P ou pressione e segure brevemente a tecla para sair da configuragao.

4.2 Localizador Apical Integrado

iRoot pro é equipado com um localizador apical integrado.

AVISO:

® A medicdo combinada do comprimento apical com uso do contra-angulo e clipe labial fornece
resultados precisos apenas quando o contra-angulo original é utilizado.

®  Use apenas limas endodonticas de NiTi com cabo de metal para esse tipo de medicao.

®  Emalguns casos clinicos, a determinacdo exata do comprimento é impossivel! ( Para detalhes ver
capitulo x "Resolucdo de Problemas)

® A medicdo do canal utiliza uma corrente auxiliar minima. Os valores usados no iRoot pro estdo
muito abaixo dos valores maximos na norma IEC 60601-1. No entanto, em casos raros, a sensagao
elétrica durante a determinacdo do comprimento pode ocorrer. Neste caso, ndo continue o

tratamento com este paciente.

4.2.1 Quatro modos de trabalho

®  Existem quatro modos de trabalho relacionados ao Motor Endo e ao Localizador Apical.
ONLY . . .
u Modo, Motor Endo Independente, Localizador Apical desligado.
ENDO-M . . ,
m PNI¥@T Modo, Localizador Apical e Motor Endo funcionam separadamente.

ENDD—M] . . .
m |FVIFSB Modo, Localizador Apical controla com o motor funciona.

ONLY .
. WVIFEA Localizador Apical funciona independentemente, e motor endo desligado.

14



®  Pressionar botdo “S” para entrar na opcdo do modo de trabalho, para selecionar o modo de trabalho

u,n u o

na caixa de selecdo utilizar os botdes “+" ou , quando equipamento estiver ligado.

S00rpm
4,0N.cm

Fo

Aviso:

ENDO-M
®  No modo de trabalho [34%¥52® o motor trabalha para a preparacao do canal e o localizador apical

para a medicdo do comprimento do canal ao mesmo tempo, de forma independente. Quando o
apical é atingindo, o Localizador Apical indica somente o comprimento do apical, ndo controla o
motor, sendo o assim o motor ndo fara o reverso automaticamente.

[nuno—ra]

®  No modo de trabalho WA22=% 5 motor funciona para a preparagao do canal e o localizador apical

funciona para a medicdo do comprimento ao mesmo tempo. O localizador controla a preparagdo do
motor. O motor endo sera acionado e revertido de acordo com a medicéo do canal pelo localizador.

Essa é a diferenca entre os dois modos de trabalhos.

4.2.2 Dicas Uteis para a determinacao precisa do comprimento

®  lLuvas e isolante de borracha sdo recomendadas para isolar o dente.
®  Secar a cavidade de acesso com a bomba de suc¢do ou um algoddo.
®  Evite qualquer contato direto entre a lima de angulo e a mucosa. Use o protetor de silicone para o

contra-angulo.

4.2.3 Linha Apical Opcional

®  Esta caracteristica é conveniente para os usuarios PO1
realizarem marcacdes relativas & distancia do apical; zgglﬁ
® O alcance das marcacdes é de 15 a 27; L))

®  De acordo com a escala classificada pelo usuario,
qguando posicdo marcada é atingida, ha uma melhor

indicacdo visual e sonora.

Sigas estes passos para alterar as marcagoes do ponto apical
Set the apical line from 15 to 27

®  Segure o botdo “S” para entrar no modo de operacao,
pressione-o novamente até que a barra de comprimento

uo, uon

apical seja mostrada. Para ajustar, pressionar “+" ou
Atencao:
®  As configurages sdo salvas automaticamente.
®  Esta marcacgdo para o apical esta disponivel em todos os modos de trabalho incluindo os

modos de trabalho QS e modo controle de motor com localizador, uma vez configurado.

4.2.4 Operacao do Localizador Apical —Auto acionamento, Auto reverso Auto saida
Estamos empenhados em produzir equipamentos médicos seguros e confidveis para
permitir que os dentistas usem mais, por isso, recomendamos aos dentistas que usem o
modo de controle do motor com localizador apical.

4.2.4.1 Conectando
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Para medicdo combinada do comprimento, utilize o contra-angulo coberto protetor de silicone.

®  Conecte o cabo do clipe labial a porta USB na base da unidade centra. Insira o clipe labial no
conector no terminal do cabo. Certifique-se que a conexdo esteja firme.

®  Ponha o clipe labial na boca do paciente (recomendamos posiciona-lo no lado oposto do dente em
cirurgia).

Para Medicao independente do localizador apical utilize o grampo de lima separa com uma lima de

medi¢do manual ao invés do contra-angulo.

®  Conecte o cabo de medicéo do localizador a porta Micro USB na parte inferior da unidade central.
Insira o clipe de labio em um dos conectores, insira o grampo de lima ao outro conector. Certifique-
se de que a conexao de ambos esteja firme.

®  Coloque o clipe labial na boca do paciente (lado oposto do dente em cirurgia)

Medicdo de comprimento combinada Medicdo do localizador apical independente

4.2.4.2 Passos de Aplicacao
A.Pressione “POWER" para ligar o dispositivo

B. Insira o cabo do gancho labial para selecionar o modo Controle de Motor Endo com Localizador Apical ou
modo Localizador Apical e Motor Endo separados. Quando estiver apenas no modo Localizador Apical,
insira o cabo de medicdo para iniciar a medi¢do do canal radicular.

*Os parametros relativos podem ser alterados de acordo com o manual do usuariog como velocidade e

torque.

C. Detecgdo do lagco de medicao

Para medicao combinada de comprimento Faca contato do clipe
labial com a lima \
1) Lima girara no sentido anti-horario

Medicdo de comprimento
2) O som de alerta irad soar rapidamente

apical combinada

3) Exibicdo na tela: Escala com grade indicadora de canal radicular,

dado indicador do canal radicular: --, APEX pisca sem parar

Para Localizador Apical Independente
lado oposto do dente em cirurgia

1. O som de alerta ird soar rapidamente

2. Exibicdo natela: Escala com grade indicadora de canal radicular,

Medicdo independente

dado indicador do canal radicular: --, APEX pisca sem parar ) )
do localizador apical

D. Operacdo: Depois de ajustar os parametros acima, conectar o cabo de medicao, detectar o lago de

medicdo e colocar o gancho labial na boca do paciente, o tratamento pode ser iniciado
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A resposta do motor:

1) Colocando a lima no canal radicular, a lima ird girar automaticamente de acordo com a velocidade e
o torque configurados. Ou pressione ON/OFF para controlar a rotacdo da lima

2) Quando a lima se aproxima do forame apical, é mostrado 02 no valor relativo do canal, o motor ira
automaticamente desacelerar, o valor relativo do canal mostra 01, mais devagar, e quando o forame apical é
atingido o motor fara o auto reverso

3) Quando terminador o reverso, é mostrado 05 no valor relativo do canal, o motor ird girar com a

velocidade, torque e direcdo ajustados e assim por diante

Resposta do sinal sonoro:
De acordo com a profundidade da lima, o sinal sonoro ir4 soar com maior frequéncia. Ao atingir o

apical, o sinal se torna constante. Além do apical, o sinal muda rapidamente

Tela de Exibicao:
De acordo com a profundidade da lima o valor relativo da lima ira variar. Quando o apical é atingido
“APEX" é mostrado, a escala do canal fica cheia e o valor relativo do canal é 00; além do apical,

"APEX" fica a escala do canal fica cheia e o valor relativo do canal é --

4.3 Rotacao e configuracoes em diferentes modos
4.3.1 Rotacao em diferentes modos

Direto: Rotacdao em sentido horario.

Quando a carga é excede o torque limite ou o apical é atingido, o motor sera revertido

automaticamente, quando a carga é removida, rotacado volta ao normal.

ocaitel ) ?
Carga menor do que o Carga maior do que o Rotagéo reversa enquanto a
valor de torque limite. valor de torque limite carga continua, para e retorna a
definido, anti-horéario. rotagdo direta quando a carga é
removida.

Reverso: Rotacdo no sentido anti-horario.
Em geral, é dito que a Rotacdo do Motor Endo no sentido anti-horario é o movimento reverso. A limas
rotatdrias tradicionais sdo empurradas para fora do canal pelo movimento reverso. Nessa situagdo, o sinal

sonoro ira soar durante o uso da funcéo.

Rotacdo anti-horaria
Aviso:

N&o havera CONTROLE DE TORQUE durante o movimento anti-horario.
17



Torque Reverso Otimo : Rotacdo faz movimento Reciprocante.
OIR'

& S &

=l . -

|

Carga menor do que o valor Carga mais alta do que o valor do limite de torque
do limite de torque definido, definido, o motor saira do canal radicular
horario e anti-horario em automaticamente. A direcdo de saida é oposta a direcdo de
turnos (reciprocante). corte da lima.

Aviso:

® No modo reciprocante apenas a reducdo 16:1 é suportada. A configuracdo precisa estar de
acordo com o contra-angulo utilizado.

®  Para ajustar a direcdo do movimento reciprocante ver 4.5.3 Configuracdoes de direcdo OTR

4.3.2 Configurando modos de rotacao

® Pressionar o botdo SELECT para ajustar o modo de rotacdo na caixa de sele¢do, quando o aparelho

estiver ligado.

® Entrar na selecdo de Modo de Rotagd: Para ajustar o modo de rotacdo Direto(AUTO REVERSO)—
REVERSO—Rotacdo de Torque Otimo (RECIPROCANTE),na sequéncia pelos botdes “ +" or “- “.

® Pressionar “P” para sair das configurac¢des; e as configuracdes serdo salvas automaticamente.

4.4 Configuracoes de Velocidade e Torque

® Iniciar configuragdo: Quando o aparelho estiver ligado,

", n

& Velocidade: Pressionar “+" ou “- “para ajustar a velocidade;

u,n

& Torque: Pressionar ‘S’ , para ajustar o torque na caixa de sele¢do pressionar “+" ou “- ”,

pressionar “P" para sair.

® Todas as configuragdes serdo salvas automaticamente.

350rpm

Fod
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4.5 Funcao Conveniente

4.5.1 Programa

® iRoot pro oferece memoria para 10 programas, Pressionar P para selecionar diferentes
programas na sequéncia P0O1-P10.

® O usuario pode definir a velocidade, torque, direcdo de rotacdo, modo de trabalho de acordo com os
habitos pessoais ou a ordem do arquivo.

® Todos os parametros serdo salvos automaticamente

4.5.2 Configuracao de Alarme Sonoro
® Segure "S" , quando o aparelho estiver ligado, a tela exibird o icone de volume como nas fotos a
seguir.

®  Para ajustar volume utilize “+" ou " -

®  Pressione P para sair, e todas as configura¢des serdo salvas automaticamente

4.5.3 Configuracao de direcao OTR (Modo Reciprocante Normal)

® Pressione e segure a tecla “S” para entrar no outro modo de operacdo, quando a maquina estiver
ligada; em seguida, mantenha pressionada até que o icone OTR apareca na tela como nas
imagens. Pressione brevemente a tecla “S” para mudar a dire¢do do OTR, ajuste os dados do

angulo pela tecla "+/-" . A diferenca angular néo é inferior a 80 graus.

® Pressione e segure a tecla "S" ou pressione brevemente a tecla "P" para sair da configuracao, todos

os dados serdo salvos automaticamente.

P02
ONLY -

ENDO-M g9
9 D

4.5.4 Display de Transmissao sem fio (Opcional)

N&s projetamos o produto do ponto de vista do uso do médico para facilitar a operacdo. iRoot
pro é um produto seguro, preciso, compacto e conveniente, mas ndo pode atender a alguns usuarios
que gostam de tela grande. Para atender as necessidades dos usuarios, fornecemos uma solucdo sem
fio opcional. Ao mesmo tempo, quando os médicos tratam o molar, eles precisam entrar fundo na
boca, alternar o modo de parametro manualmente e pressionar o botdo da maquina
inconvenientemente. A fim de fornecer uma operagdo mais conveniente para os médicos, nés também
fornecemos uma solugdo de controle sem fio opcional.

O iRoot Pro possui dois médulos de transmissdo sem fio integrados. Os usuarios podem escolher
um ou dois médulos de transmissdo sem fio de acordo com suas necessidades para se conectar aos
produtos correspondentes.
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Modo de conexdo do modulo de transmissdo sem fio integrado do iRoot pro plus: um modo é
que um localizador de pico com o mesmo tipo de médulo de transmissdo sem fio pode ser conectado
sem fio ao iRoot pro e as informacdes do trabalho da iRoot pro podem ser refletidas em seu grande
tela (0 mddulo de transmissdo sem fio do iRoot pro e o localizador do apex precisam ser abertos
simultaneamente); o outro modo é que um dispositivo de controle de pedal sem fio com o mesmo
tipo de médulo de transmissdo sem fio pode ser conectado sem fio ao iRoot pro. O iRoot pro pode
ser operado, parado, virado para a frente e invertido pelo dispositivo. (Veja as instrucbes do pedal
para a operacdo de conexdo com o dispositivo de controle de pedal sem fio.) Dois modulos de
transmissdo sem fio, os usuarios podem escolher um ou dois produtos para se conectar com ele

livremente.

® A transmissdo sem fio iRoot pro é feita utilizando-se da tecnlogia de transmissdo Bluetooth
para cumprir os requisitos de indicadores de radiacdo.
®  Alcance da transmissdo de 5 metros de distancia.

® Asinformagdes do display sdo transmitidas em milisegundos para evitar atraso.

Conexao para transmissao sem fio:
® Para ligar a transmissdo sem fio do display, segure “S" para entrar em outro modo de operacéo,
pressionar  “S" até que o icone do Bluetooth seja mostrado, pressionar +/- para
selecionar “Bluetooth turn ON” ou “Bluetooth turn OFF" .

® Quando o Bluetooth é ligado, o icone do Bluetooth mostra, quando conectado, a exibicdo da

seguinte maneira:

e h o 1lue Toothl
Blue Toothl Blue Too
ONLY ONLY
O 2 O D3}
Bluetooth off Bluetooth on Bluetooth conectado
CUIDADO:

® A fungdo de transmissdo sem fio é projetada para uma conexdo, e ndo suporta conexao
de um para multiplos pontos

® Quando multiplas dispositivos conectam automaticamente ao mesmo tempo, pode
haver erro de conexao. Por favor conecte um a uma como requerido

®  Funcdo de transmissdo sem fio salvar automaticamente uma vez comecar.

® O Bluetooth esta desativado na configuracdo padrao de fabrica.

4.5.5 Parametros Originais de Fabrica

O programa pode ser restaurado para ajustes originais de fabrica, caso a configuracao esteja

confusa.

®  Pressione e segure “S” para entrar em outro modo de operacgdo, pressione rapidamente a
tecla “S" até que se torne “Recovery Factory Settings” . Em seguida, selecione sim
pressionando “+/-" , contando de “9” a "0" , desligue e reinicie o dispositivo para

concluir as configuragdes de fabrica

®  Pressione as outras teclas para sair da configuracdo e desistir das configuragdes de fabrica de

recuperacao.
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P02 Recovery P02 Recovery

ENDO-8 Settings [APH—L] Settings

YES 9 0

) B O E

CUIDADO:
Caso esta funcdo seja utilizada, toda a programacao definida pelo usuario irad desaparecer e retornar
aos valores origianais. Registre os detalhes dos programas atuais se necessario, antes de prosseguir

com esta operagao.

4.5.6 Configuracao do lado esquerdo e mao direita

O programa é aplicavel ao usuario da mao esquerda e direita. Quando o dispositivo estiver
ligado, pressione e segure a tecla S para entrar em outras configuragdes de operacéo,

pressione a tecla S até acessar a opgdo Canhoto e Direita, ajuste a tecla “+/-".

Long press S key or short press P key to exit the setting, all data will be automatically saved.

5 Limpeza, Desinfeccao, Esterilizacao

Atencgao:

Nenhum dos componentes do iRoot pro sdo entregues desinfectados e esterelizados!

AVISO:

®  N&o mergulhe a unidade central em limpadores ultrassénicos.

® Aunidade central s6 pode ser limpa com um pano de algoddo umedecido com alcool.

® O carregador de bateria s6 pode ser limpo com um pano de algoddo umedecido com alcool.

Itens do iRoot pro que podem ser esterilizados

Esterilizacdo a vapor a 121 ° C (250° F)por 20 minutos, esterilizagéo a alta temperatura nao

pode exceder 135 ° C (275° F).
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Gancho labial Protetor do contra- Contra-angulo File clamp

angulo

AVISO:

Exceto pelo gancho labial, protetor do contra-angulo e contra-angulo mencionados acima,, todas as

outras partes do iRoot pro ndo podem ser esterilizadas em altas temperaturas e pressao

6

6.1

6.2

Manutencao

Trocando a Bateria

Remova a capa da bateria

Remova a capa da bateria deslizando a mesma em

direcdo ao terminal de carga.
Remova a bateria velha
Puxe uma pequena parte da bateria, entdo puxe para fora

o plug da bateria da unidade central com as méo

cuidadosamente.

Substitua com a nova bateria
Insira a nova bateria.

Feche a capa da bateria

Deslize a capa da bateria de baixo para cima com um
pouco de forca com os dedos. @\_‘

Lubrificando o contra-angulo

Insira o bico de lubrificacdo na cabeca do contra-

angulo (insira na parte que se conecta a unidade
spray nozzle O
central). Contra angle head

Insira o bico do spray lubrificante no bico de 9:@ -

lubrificacdo, injete o lubrificante por 1-2 segundos até
P . A - k‘/\\/
que o liquido que sai do contra-angulo esteja limpo SPRAY/SPRAY Plus

AVISO:

Né&o lubrifique o micromotor na unidade central por qualquer motivo, pois a contaminagédo do
micromotor pelo lubrificante pode comprometer em sua seguranca de operacao.

Quando lubrificar o contra-angulo, certificar-se de que o lubrificante ndo penetra no micromotor.
Nunca inserir corpos estranhos no micromotor.

Na&o desmontar ou alterar a unidade central. -



Especificacao Técnica

MODELO: iRoot pro

MEDIDAS: 280 x 25 x 26mm(unidade central incluindo o contra-angulo)
123 x 61 x81mm (carregador bateria)

PESO: 780g

TIPO DE ALIMENTAGAO:

Alimentado por bateria, 750mAh/3.7VDC

TENSAO DE ALIMENTAGAO DA BATERIA:

100-240VAC

FLUTUACAO DE TENSAO:

Max.£10%

FREQUENCIA: 50-60 Hz(+10%)
CORRENTE MAXIMA DO CARREGADOR: 2A

SEGURANCA ELETRICA: CLASS II

TIPO DE COMPONENTE APLICADO: TYPE B

NIVEL DE SEGURANCA NA PRESENCA DE
MISTURA OU OXIGENIO ANESTESICO

INFLAMAVEL:

NAO APLICAVEL AO USO NA PRESENGA DE MISTURAS

ANESTESICAS INFLAMAVEIS OU OXIGENIO

MODO DE OPERACAO:

CONTINUO

ENVIRONMENT CONDITIONS FOR USE:

+10-+40°C, RH: 10-70% ( Non condensing ),700-1060h Pa

PROTECAO CONTRA PENETRACAO
LiQUIDA:

IPX0

CONDIGOES DE TRANSPORTE E
ARMAZENAMENTO

-10—+50°C, RH: 10-80% ( Non condensing ), 500-1060h Pa

VIDA UTIL

QUATRO ANOS

8 Coadigo de Erro

Caédigo de
Erro Causa Verificar solugdo

Erro

E-0 Erro de auto checagem | Mal funcionamento do circuito Contact your dealer

E-1 Sobrecorrente Peca deaTt?aor;@vrigfl (modo Remover carga
Em trabalho

E-2 Sobretensao Mal funcionamento do circuito | Contate seu revendedor

E-3 Falha de carga Mal funcionamento do circuito | Contate seu revendedor

E-4 Baixa tensio da bateria Bateria desgastada Substituir bateria

E-5 Alta tensdo da bateria Bateria desgastada Substituir bateria
Carregando

E-8 Baixa tensdo da fonte Fonte desgastada Substituir fonte

E-9 Alta tensdo da fonte Fonte desgastada Substituir fonte
Calibrando Motor danificado ou peca de ituir ma

E-7 Falha de calibragdo mao bloqueada Subsfitui %egtirde a0 ou
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9

Resolucao de Problemas

If your iRoot pro does not seem to work properly, it does not necessarily mean that the central unit

does not work correctly. Please first review the below checklist in order to exclude any user error or

anatomic/other peculiarities before contacting your dealer.

Se o problema persistir por favor contate o seu revendedor ou fabricante.

Problema

Causa

Solucao

Equipamento ndo

liga.

A bateria descarregou.

Recarregar a bateria.

Nenhuma bateria inserida.

Inserir bateria.

Fusivel interno queimou.

Contatar revendedor.

Falha de carga

Bateria desgastada por uso.

Substituir por uma bateria nova.

A conector do cabo de energia ndo
esta inserido corretamente na base do

carregador.

Conectar o cabo de forca ou a

fonte de forma correta

A peca de mao ndo esta corretamente

encaixada na base carregadora.

Inserir o conector do cabo de

forca na saida.

Existe uma contaminacdo residual na

base carregadora.

Remover contaminagéo residual.

Um cédigo de erro é exibido.

Ver cédigo de erro No. 10.

Nada é mostrado na tela da peca mao
mesmo quando este é carregado no

carregador.

Contatar revendedor.

O carregador esta desgastado

Carregue o motor pelo cabo, e

contate o seu revendedor.

O motor nao gira.

O contra-angulo esta bloqueado.

Limpe ou reinsira o contra-angulo.

O alarme soa
enquanto o motor é

acionado

O contra-angulo travou.

Limpe o contra-angulo.

Falha de rotagdo rev

ersa

Ponha no modo Auto Reverso, tire o
contra-angulo, ndo ha som de clique

quando esta funcionando

Contatar revendedor

Ponha no modo Auto Reverso, tire o
contra-angulo, ha som de clique
quando esta funcionando

Limpar contra-angulo

O contra-angulo esta bloqueado.

Limpe ou reinsira o contra-angulo.

Localizador apical

nao responde

Folga no contato da linha de medigao,

clipe labial ou grampo da lima.

Reconectar

Linha de medicao, grampo da lima

desgastados

Trocar linha de medigdo, grampo da

lima

Localizador Apical

ndo controla

Verificar se a configuracdo do modo de

controle de motor esta correta

Leia o manual de instrucdes

cuidadosamente, ajuste a unidade
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funcionamento do

motor

central no modo de Controle de

Motor com Localizador Apical

Verificar se a linha de medicédo e o clipe

labial conectam corretamente

Leia o manual de instrucdes
cuidadosamente, certifique-se que

0 encaixe e a conexao esta correta

Verificar se o contra-angulo faz contato

direto com o corpo humano

Leia 0 manual de instru¢des
cuidadosamente, coloque o
protetor do contra-angulo ou o

protetor de borracha

Verificar se o contra-angulo esta

encaixado corretamente.

Leia o manual de instrucdes
cuidadosamente, certifique-se que

0 encaixe e a conexao esta correta

Sem sinal sonoro

Verificar se o sinal sonoro esta ligado

Ligue o sinal sonoro

Em caso de fratura da raiz ou
perfuracdo, é impossivel determinar
um comprimento preciso, devido a

fuga corrente na abertura da fratura.

X-ray Tube

X-ray Tube

Apical foramen is located towards the crown.

A imagem de Raio X da curvatura do canal
pode exibir um comprimento de trabalho
menor do que o iRoot pro. Quando a direcdo

da curvatura do canal esta alinhada com a

direcdo de irradiagéo.

Determinacao elétrica de comprimento e Técnica com Raio X

Como radiografias reproduzem apenas duas dimensdes de um sistema de canal de trés dimensdes,

existem alguns casos em que a imagem de raio X e os resultados obtidos com determinacao por corrente

elétrica ndo condizem. Isso ndo quer dizer que o seu iRoot pro ndo esta funcionando correntamente ou

gue a imagem de raio X é imprecisa.

Essas discrepancias ocorrem devido variagdes anatomicas. O forame apical real pode néo estar

localizado no apice radiografico.

10 Descartando o produto

®  Por favor se consultar com o revendedor sobre o descarte do produto.

®  As baterias Li-ion usadas sdo reciclaveis, mas o descarte muitas vezes pode nédo ser permitido

pelo respectivo pais. Retorne-o ao seu revendedor.
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11 Garantia

O fabricante garante seus produtos ao comprador original contra defeitos no material e

montagem sob praticas normais de instalagdo, uso e servigo. Bateria e etc., sdo componentes

descartaveis, e ndo estdo cobertos por esta garantia.

A informacdo sobre o fabricante pode ser encontrada no cartdo de garantia.

12 Emissoes e Imunidade Eletromagnética

A aplicagdo para o uso pretendido deve ser realizada no ambiente eletromagnético especificado

abaixo. O usuério do dispositivo deve garantia que o mesmo é utilizado em tal ambiente.

Orientacdo e Declaragdo do Fabricante — emissdes eletromagnéticas

O iRoot pro é projetado para o uso em ambiente eletromagnético especificado abaixo. O cliente ou o usuario

do iRoot pro deve assegurar que este deva ser usado em tal ambiente.

Teste de Emissdo Conformidade de Ambiente
Teste de Emissdo Conformidade . )
Eletromagnético — orientagdo
O aparelho usa energia de Radiofrequéncia apenas para
) ) o sua funcgdo interna. Portanto, suas emissdes de

Emissdes de Radiofrequéncia ) o ) )

CISPRIT Grupo 1 Radiofrequéncia sdo muito baixas e provavelmente nao
causarao interferéncia em equipamentos eletrénicos
proéximos.

Emissdes de Radiofrequéncia

Classe B
CISPR11 O iRoot pro é adequado para utilizagdo em todos os
Emissdes de harmonicos a A estabelecimentos, incluindo estabelecimentos
asse

IEC61000-3-2 domésticos e aqueles diretamente ligados a rede publica

Flutuacdo de tensdo/ de fornecimento de energia de baixa tensao que

Emissées flicker Conformes abastece edificios utilizados para fins domésticos.

IEC 61000-3-3

Orientacdo e Declaragdo do Fabricante — emisses eletromagnéticas

O iRoot pro destina-se ao uso no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O cliente ou usuario do iRoot

pro deve garantir que seja usado em tal ambiente.

Teste de Nivel de teste Nivel de Ambiente eletromagnético - guia

imunidade IEC60601 Conformidade

Descarga + 6kV condutor + 6kV condutor Os pisos devem ser de madeira, concreto ou
eletrostatica(ESD) + 8kV ar + 8kV ar ceramica. Se o piso for coberto com material

EN 61000-4-2

sintético, a umidade relativa deve ser de pelo

menos 30%.

Variacdo elétrica + 2 kV para linhas
rapida, estouro, de transmissao
IEC 61000-4-4 + 1 kV para linhas

de entra e saida

+ 2 kV para linhas | A qualidade da energia da rede deve ser a de

de transmissdo um ambiente comercial ou hospitalar tipico.
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Onda + 1 kV modo + 1 kV modo A qualidade da energia da rede deve ser a de
IEC 61000-4-5 diferencial diferencial um ambiente comercial ou hospitalar tipico.
+ 2 kV modo + 2 kV modo
comum comum
Quedas de tensdo, | <5 % UT <5%UT A qualidade da energia da rede deve ser a de

interrupcdes
curtas e
variacbes de
voltagem

na fonte de
alimentacao
linhas de entrada
IEC 61000-4-11

(> 95 % queda in
uT)

para 0.5 ciclos

40 % UT

(60 % queda em)
para 5 ciclos
<5%UT

70 % UT

(30 % queda em)
para 25 cycles
<5%UT
<5%UT

(> 95 % queda em
uT)

para5s

(> 95 % queda in
uTm)

para 0.5 ciclos

40 % UT

(60 % queda em)
para 5 ciclos
<5%UT

70 % UT

(30 % queda em)
para 25 ciclos
<5%UT
<5%UT

(> 95 % queda
em UT)

para5s

um ambiente comercial ou hospitalar tipico. Se
o usuario do iRoot Pro precisar de operagédo
continua durante as interrupgoes da rede
elétrica, é recomendavel que o iRoot Pro seja
alimentado por uma fonte de alimentacédo

ininterrupta ou por uma bateria.

Frequéncia da
Energia

(50/60 Hz)

Campo magnético
IEC 61000-4-8

3A/m

3A/m

Os campos magnéticos de freqiiéncia de
energia devem estar em niveis caracteristicos
de um local tipico em um ambiente comercial

ou hospitalar tipico.

NOTA: UT é tensdo CA da rede antes da aplicacdo do nivel de teste.

Orientacdo e Declaragdo do Fabricante — emissdes eletromagnéticas

O iRoot pro destina-se ao uso no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O cliente ou usuéario do

iRoot pro deve garantir que seja usado em tal ambiente.

Teste de

Imunidade

level EN 60601-1-
2

Nivel de

Conformidade

Ambiente eletromagnético - guia

Conducted RF
IEC 61000-4-6
RF irradiada
IEC 61000-4-3

3Vrms

150 kHz to 80
MHz

3V/m

80 MHz to 2.5 GHz

3Vrms

3V/m
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Equipamentos de comunicagdo por RF portateis e
méveis ndo devem ser usados mais perto de
qualquer parte do iRoot pro, incluindo cabos, do
que a distancia de separagao recomendada
calculada a partir da equacao aplicavel a frequé
ncia do transmissor.

Recommended separation distance

d=12P




d:l.Z«/; 80 MHz ~ 800 MHz

d=23JpP 800 MHz ~ 2.5 GHz

Onde P é a poténcia maxima de saida do
transmissor em watts (W) de acordo com o
fabricante do transmissor e d é a distancia de
separacdo recomendada em metros (m).

As intensidades de campo de transmissores de RF
fixos, conforme determinado por um
levantamento de local eletromagnético, devem
ser menores que o nivel de conformidade em
cada faixa de frequéncia.

Pode ocorrer interferéncia nas proximidades de
equipamentos marcados

com o seguinte simbolo:

A

NOTA 1: Entre 80 MHz e 800 MHz, aplica-se o maior intervalo de frequéncia.

NOTA 2: Estes procedimentos podem ndo se aplicar em todas as situagdes. A propagacdo eletromagnética é

afetada pela absorcao e reflexdo de estruturas, objetos e pessoas.

a) Asintensidades de campo de transmissores fixos, tais como estacbes base para telefones de radio (celular

/ sem fio) e radios méveis terrestres, radio amador, transmissdo de radio AM e FM e transmissdo de TV

nao podem ser previstas teoricamente com precisdo. Para avaliar o ambiente eletromagnético devido a

transmissores de RF fixos, uma pesquisa de local eletromagnético deve ser considerada. Se a intensidade

de campo medida no local em que o iRoot Pro é usado excede o nivel de conformidade de RF aplicavel

acima, o iRoot Pro deve ser observado para verificar a operacdo normal. Se um desempenho anormal for

observado, medidas adicionais podem ser necessarias, como reorientar ou realocar o iRoot pro.

b)  Acima do intervalo de frequéncia de 150 kHz a 80 MHz, as intensidades de campo devem ser inferiores a

3V/m.

Distancias de separacdo recomendadas entre equipamentos de comunicacdo de RF portateis e moveis e o

iRoot pro

O iRoot Pro destina-se ao uso em um ambiente eletromagnético no qual as perturbac¢des de RF irradiadas sdo

controladas. O cliente ou usuario da iRoot Pro pode ajudar a evitar interferéncia eletromagnética, mantendo

uma distancia minima entre RF portatil e mével de acordo com a poténcia maxima de saida do equipamento

de comunicagao.

Poténcia maxima de saida do
transmissor

Watts [W]

Distancia de separacdo de acordo com a frequéncia do transmissor (em

metros)

Metros [m]

150 kHz ~ 80 MHz

80 MHz ~ 800 MHz 800 MHz ~ 2.5 GHz
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d=124pP d=124/P d=23JP
0.01 0.12 0.12 0.23
0.1 0.38 0.38 0.73
1 1.2 1.2 2.3
10 3.8 3.8 7.3
100 12 12 23

Para transmissores classificados em uma poténcia de saida maxima néo listada acima, a distancia de separagao
recomendada d em metros (m) pode ser estimada usando a equagao aplicavel a freqiiéncia do transmissor,
onde P é a poténcia maxima de saida do transmissor em watts ( W) de acordo com o fabricante do
transmissor.

NOTA 1: Entre 80 MHz e 800 MHz, aplica-se o maior intervalo de frequéncia.

NOTA 2: Estes procedimentos podem ndo se aplicar em todas as situagdes. A propagacdo eletromagnética é

afetada pela absorcéo e reflexdo de estruturas, objetos e pessoas.

Batch number of printing: ARCT3011
Specification preparation date: 2019/04/30
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Cartao de Garantia

Caro usuario:
Quanto a garantia:
1. O produto iRoot pro (incluindo a unidade central e o contra-&ngulo) possuem 1 ano de garantia
(exceto bateria e acessorios).
2. As seguintes circunstancias tiram o direito a garantia:

a) Uso do produto que ndo segue as recomendacgdes passadas no manual do usuario;

b) Desmontar o produto por contra prépria;

c) Alterar a nota ou sem nota fiscal.
3. Preencha as seguintes informagdes, e envie-nos com o produto.
4.
Nome do Usuério: Telefone:

Endereco:

Descricdo do Problema:

(Informagdes como: Quando, Onde e Como o problema ocorre. Quantas vezes ele ocorreu.)
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